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1.1

1.2.

1.3.

Généralités

Cette norme définit un systeme appelé " traction en courant alternatif “, qui répond
aux criteres suivants :

L’alimentation des engins-moteurs est en regle générale fournie en tension
alternative, une alimentation en tension polariséeétant dans certains cas possible.

Le sens de rotation des moteurs est déterminé par un inverseur de marche installé a
bord de I'engin et il est indépendant de lapolarité éventuelle de la tension.

La vitesse de rotation des moteurs est reglée par l'intermédiaire de la tension
d’alimentation.

Tension d’alimentation

La valeur efficace de la tension nominale est de 16 volts.
La fréquence maximale de la tension alternative est de 60 Hertz.

Inverseur de marche

La position de l'inverseur de marche détermine le sens de la marche de I'engin-
moteur. L'inversion est provoquée par une impulsion de surtension de 24 volts valeur
nominale.

L’'impulsion de surtension ne doit pas étre plus courte que 0,1 s et pas plus longue
que 3 s.
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